OMmRON

Intelligenter Laser-Sensor

ZX-L-Serie

Eine Vielzahl intelligenter Funktionen in einem

Einzigartiges Plug-&-Play- kleinformatigen Verstéarker. Sensorkopfe fir die
Messkonzept fiir einfache verschiedensten Anwendungsbereiche mit einer
und prézise Messungen Aufldsung bis in den Mikrometerbereich

|

Merkmale

Kleinster und kompaktester Laser-

Sensor auf dem Markt.

Kompaktester Laser-Sensor der Welt. Dank der einem
konventionellen optischen Sensor entsprechenden Gréf3e
keinerlei Platzprobleme bei der Installation.

Natirlich entsprechen auch die Ansprechzeiten* denen
optischer Sensoren.

* Schnelle Messung: 0,15 ms (Ansprechzeit: 0,3 ms)

33 mm 15 mm
\ Einweglcht- 34y/ P
schranken
Reflexions-
lichttaster Sender

Plattformarchitektur als optimale Lésung
Die Plattformarchitektur ermdéglicht die Kombination einer Vielzahl von Sensorkdpfen mit einem Verstarker.

PIug&PIay ermoglicht problemlose Wartung und problemlosen Austausch von Sensorkopfen.

Diffuse Reflexion

Gerichtete Reflexion -

l I Einweglichtschranken
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Diese Laser-Sensor-Familie umfasst acht Reflexionslichttaster und drei
Einweglichtschranken.

Wm
Sichtbarer Laser (Laserschutzklasse 2)

Punktstrahl fur die Messung kleinster Objekte, Linienstrahl fir die Messung normaler Objekte.
Intelligente Adaptation erfillt die Anforderungen der Anwendung.

Messbereiche liickenlos von 28 bis 500 mm.

31 mm

Lichtfleck hnitt e
ichtfleckquerschni
Zwei unterschiedliche 50-um-Punkistrahl @

Strahlformen ) Linienstrahl m:tns um ‘
64 mm w
Messbereich

(Auflésung) |

(300 pm)| : 300 mm £ 200 mm
Drei Messbereiche (16 Hm) ! 100 mm + 40 mm
2pm) 40 mm =10 mm

Sichtbarer Laser (Laserschutzklasse 2) —

| 45 mm |

Der Beste fiir die Messung 17—
von spiegelnden Flachen
Messbereich (Auflo-
sung: 0,25 pm)

Ein Messbereich

55 mm

\/
—
30 mm £2 mm

Lichtfleck- IoHm
querschnitt ()
Zwei unterschied- s =t 100 ym
liche Strahlformen _,|18mm

-

Sichtbarer Laser (Laserschutzklasse 1)

Positionserfassung mit hdchster Prazision mit 1-mm-Punktstrahl, Bereichserfassung mit 5- oder 10-mm-Linienstrahl.

Messstrahlabmessungen und Reichweite (Auflésung: 4 um)

1-mm-Punkstrahimodell 5-mm-Linienstrahimodell 10-mm-Linienstrahimodell
10 mm
{@1lmm | {@1lbis25mm S mm
(I - + - B L
|0 bis 500 mm_|500 bis 2.000 mm)| |0 bis 500 mm | |0 bis 500 mm |
ZX-LT001 ZX-LT005 ZX-LT010
Nutzliche Funktionen in Htlle und Fulle Laserdiodeniberwachung
Kalkulationseinstellungen kdnnen separate Prozessanzeigen Die Laserdiode wird automatisch Uberwacht, bei Problemen
einsparen. wird eine entsprechende Meldung ausgegeben.
Durch Zwischenschaltung einer Kalkulationseinheit zwischen zwei Bei einem z.B. alterungsbedingten Leistungsabfall der Laserdiode
Verstarker lassen sich Berechnungen mit den Messwerten der bei- erscheint in der unteren Anzeige eine entsprechende Meldung. Dies
den Verstarker anstellen und das Ergebnis der Berechnung auf ei- verschafft lhnen Zeit, noch vor einem Totalausfall die erforderlichen
nem der Verstarker anzeigen. Hierzu missen nur die erforderlichen Maf3nahmen zu treffen.

Parameter in einen der Verstarker eingegeben werden.

1"_ | - JT=K-(A+B) > Kalkulationseinheit
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Einfache Handhabung hat héchste
Prioritat

Intelligente Funktionen und hohe Leistungsfahigkeit bei einfacher
Handhabung.

Hierbei handelt es sich um ein wesentliches Merkmal der
ZX-L-Serie.

Die anwenderfreundliche Bedienung wurde von der unseres
digitalen Lichtleiterverstarker E3X-DA-N* abgeleitet.

Die Handhabung hat sich in der Praxis bewéhrt.

Schaltausganganzeige |Intuitive Bedienung
Anzeige in drei Farben: High/Pass/Low [durch das Tastenkreuz

Zweizeilige Digitalanzeige Ziffernhéhe: 7 mm

Unmittelbar nach dem Einschalten
der Spannungsversorgung werden
der gemessene Abstand und der

e _

Einfache Bestimmung der Aufldsung

Nach der Messung des vorgesehenen Schaltobjekts kénnen Sie
sofort die Auflésung Uberprifen.

Dank der angezeigten Auflésung kénnen Sie entscheiden, ob eine
sichere Messung moglich ist.

*E3X-DA-N

Max. Zu erfassende
Aufiosung | Abweichung

Reflexions-
lichttaster

Der Intensitatsmodus ermdglicht eine Hochleistungserfassung
Bei Verwendung eines engen Punktstrahls kann auch die Intensitéat
des einfallenden Lichts ausgewertet werden. In diesem Modus
dient der Sensor nicht als Entfernungsmesser, sondern als hoch-
préaziser, optischer Sensor fir die Erfassung kleinster Objekte mit
Farbabweichungen und Hintergrundobjekt. Stellen Sie einfach den
fur Ihre Anwendung am besten geeigneten Modus (Abstandsmo-
dus oder Intensitatsmodus) ein.

Abstandsmodus | e e « « < | Intensitétsmodus

| ] ; Anzeige der Intensitat des
Nith posidsnzie] «++2+ P

Z&hlen von Steckerstiften

Einweglicht-
schranken

[Intensitats-/Prozemmodus} XY ) [ Breitenmodus}

Anzeige der Intensitat Anzeige der gemessenen

{ des einfallenden Lichts } b ') [ Objekibreite }

Diverse Mdglichkeiten der Teach-

Programmierung

Einpunkt-, Zweipunkt- und automatische Teach-Programmierung
Drei Arten der Teach-Programmierung auf demselben hohen Niveau
wie bei einem optischen Sensor.

[ Einpunkt Teach-Programmierung

1 Ideal fir Positionierungsanwendungen mit hohen Genauig-
keitsanspruchen.

ﬂ Zweipunkt Teach-Programmierung

Ideal fur die Messung kleinster Niveauunterschiede
zwischen zwei Punkten.

!-“-! Automatische Teach-Programmierung
i Ideal fuir die Programmierung unter Produktionsbedingungen
ohne Anhalten des Prozesses.

Installation in beliebiger Stellung
Der optionale Umlenkspiegel ermdglicht die Installation des Laser-
Sensors in allen méglichen Stellungen.

.‘Qf

Umlenkspiegel

GrofRe Vielfalt anwenderfreundlicher

Funktionen

Skalierung, gedrehte Anzeige, Deaktivierung der Anzeige, Energie-
sparmodus, Anderung der Anzahl angezeigter Stellen, Messwert-
verarbeitung (verschiedene Zeit- und Haltewert-Funktionen),
Schaltpunkt- und E/A-Einstellung, Ausschluss gegenseitiger Beein-
flussung (unter Verwendung einer Kalkulationseinheit), Funktions-
sperre, Ricksetzen, Nullsetzung, Ableitungsfunktion, Empfindlich-
keitsauswahl, Analogausgang usw.

B-4
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Applikationen

Hohenmessung Oberflachen- g Oberflachen- Schuppen- Dicke flatternder
@ bei kleinsten @ positionierung schwingung/ E zéhlung ﬁ Objekte
Objekten izit&

-exzentrizitat

zrga Erkennung von Kontinuierliche Erkennung des g Erkennung s Dickenmessung
S Verweffungen . 20| Messung Vorliegens kleinster oi

und Hohen- | dinner Objekte Abstande

unterschieden

f_ﬁ L

Merkmale
Der Anschluss an einen Computer erschlief3t die volle Leistung des Sensors Kurveniiberwachung
Nutzen Sie lhren Computer-Bildschirm als vergréRRerte Bedienfeldanzeige. Problemlose Uberwachung von Verlaufskurven
Die problemlose Verarbeitung der erfassten Daten z.B. in Kurvenform sowie (zuvor nur unter Einsatz eines Oszilloskops mag-

lich). Vielzahl anwenderfreundlicher Funktionen,
z.B. Schaltpunkteinstellung per Drag&Drop.
Kurveniiberwachung

die Datenprotokollierung erleichtern die Systemkonfiguration.

Sensorkopf  Verstérker

Schnittstelle fiir SPS !
und PC-Anschiuss Ubersicht iiber die Moglichkeiten

der PC-Software

Qualitatskontrolle nach Ihren Vorstellungen Uberwachung der numerischen Messwerte
e Toleranzgesteuerte Schaltpunkteinstellung

Datenprotokollierung Einstellungen im Listenformat . .
] . ] ] ) e Verschiedene Teach-Einstellungen
Datenprotokollierung und Zustands- ~ Uber das Funktionen-Menu kann die Programmierung - K urveniiberwachung
historie ermdglichen eine effiziente  von Einstellungen einfacher vorgenommen werdenals e Erfassen von Kurven
Qualitatskontrolle und das rechtzeiti-  Ulber das moglicherweise als kompliziert empfundene ® Ausyverten und Bearbeiten von Kurven
ge Ergreifen von GegenmafRnahmen  Bedienfeld. Diese Einstellungen kdnnen auRerdem E) tspeIChterI? 'l“l'_nd Einlesen von Kurven
. _ . . L atenprotokollierun
bei Problemen. problemlos (beispielsweise zur Bearbeitung mit einem =Np - 9 -
_ ) ) ] o Diverse Einstellungen fur die Daten-
= Texteditor) exportiert und importiert werden. protokollierung

e Unterstitzung von Microsoft Excel**

Konfigurationsfunktionen

e Einstellen der Funktionen des Verstarkers
(Skalierung usw.)

e Speichern und Einlesen der Verstarkerein-

Hiti =i

J.
i

=
- aam
a=t Lt 1

stellungen
* Die hier gezeigten Bildschirmabbildun- I **Microsoft Excel ist eine eingetragene Marke oder
gen koénnen von denen der ausgeliefer- eine Marke der Microsoft Corporation in den USA
ten Software abweichen. und/oder anderen Landern.
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Bestellinformationen
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Sensoren

Sensorkopf (Reflexionslichttaster)

Optisches Prinzip Strahlform Tastweite/Schaltabstand Genauigkeit*1 Produktbezeichnung
40 £ 10 mm 2 um ZX-LD40
Punktstrahl 100 £ 40 mm 16 um ZX-LD100
. . 300 = 200 mm 300 um ZX-LD300
Diffuse Reflexion
40 £ 10 mm 2um ZX-LD40L
Linienstrahl 100 £ 40 mm 16 um ZX-LD100L
300 + 200 mm 300 pm ZX-LD300L
. . Punktstrahl ZX-LD30V
Gerichtete Reflexion — 30+ 2 mm 0,25 um
Linienstrahl ZX-LD30VL
* 1 Bei Mittelung Gber 4.096 Messzyklen.
Sensorkopf (Einweglichtschranken)
Optisches Prinzip Messstrahlbreite Tastweite/Schaltabstand Genauigkeit*1 Produktbezeichnung
@1 mm 0 bis 2.000 mm ZX-LT001
Einweglichtschranke 5 mm 4 um ZX-LT005
0 bis 500 mm
10 mm ZX-LTO10
* 1 Bei Mittelung Uber 64 Messzyklen.
Verstarker
Produktansicht Versorgungsspannung Ausgangsart Produktbezeichnung
NPN ZX-LDA11
DC
PNP ZX-LDA41

Hinweis: Mit Kabelkupplung fiir den Stecker des Sensorkopfs.

Zubehor (gesondert erhaltlich)

Kalkulationseinheit

~Smart Monitor* — Schnittstelle und Programmiersoftware flr

Produktansicht Produkbezeichnung den Anschluss an einen PC oder eine SPS
Produktansicht Bezeichnung Produktbezeichnung
ZX-CAL —
Kommunikations-
schnittstelle fur Ver-
ZX-CAL2™ starker der ZX-L- ZX-SFi1
"1 Zum Anschluss von 3 oder mehr Sensoren ﬁ-: Serie
) Kommunikations-
Umlenkspiegel schnittstelle + Pro-
N Geeignet fur Produkt- 4 grammiersoftware ZX-SFW11E
Sensorkopfe bezeichnung & flr Verstarker der
+ CD-ROM ZX-L-Serie
ZX-LT001 Sensor-Setup- und
ZX-XF12 ina-
ZX-LT005 CD-ROM Logging-Software | 7y c\y11E vz
fur Verstarker der
ZX-L-Serie
ZX-LT010 ZX-XF22 Verlangerungskabel
Kabellange Produktbezeichnung Menge
Verlangerungskabel fir Roboteranwendungen im ZX-XC1A
Kabellange Produktbezeichnung Anzahl 4m ZX-XC4A 1
1im ZX-XC1R 8m ZX-XC8A
4m ZX-XC4R 9m™ ZX-XCoA
sm ZX-XC8R 1 "1 Nur fur Reflexionslichttaster
9m™ ZX-XC9R

*L Nur fur Reflexionslichttaster
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Technische Daten
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Sensorkopf (Reflexionslichttaster)

Parameter Modell ZX-LD40 | ZX-LD100 ZX-LD300 ZX-LD30V ZX-LD40L ZX-LD100L ZX-LD300L ZX-LD30VL
Optisches Prinzip | Diffuse Reflexion Gerlch_tete Diffuse Reflexion Gerlch_tete
Reflexion Reflexion
Llchtquell.le Halbleiterlaser, sichtbares Licht, 650 nm, max. 1 mW, Laserschutzklasse 2
(Wellenléange)
Mittlere Tastweite |40 mm 100 mm 300 mm 30 mm 40 mm 100 mm 300 mm 30 mm
Tastweitenbereich |+£10 mm +40 mm +200 mm +2 mm +10 mm +40 mm +200 mm +2 mm
Strahlform Punktstrahl Linienstrahl
et 150 um x 450 um x 100 um x
1
Strahlquerschnitt™ | @ 50 pm @ 100 pm @ 300 pm @75 um 75umx 2 mm > mm 2 mm 1,8 mm
Max. Auflosung? |2 um 16 um 300 um 0,25 um 2 um 16 um 300 pm 0,25 um
+0,2 % des |+0,2 % des |+2 % des +0,2 % des |+0,2% des |%0,2% des |*2 % des +0,2 % des
Skalenend- | Skalenend- |Skalenend- |Skalenend- |Skalenend- |Skalenend- |Skalenend- |Skalenend-
Linearititsfehler' werts werts werts werts werts werts werts werts
(gesamter (80 bis (200 bis (gesamter (32 bis (80 bis (200 bis (gesamter
Messbe- 121 mm) 401 mm) Messbe- 49 mm) 121 mm) 401 mm) Messbe-
reich) reich) reich)
Temperatur-Drift“ | +0,03 % des Skalenendwerts/°C (+0,1 % des Skalenendwerts/°C bei ZX-LD300/ZX-LD300L)
Fremdlicht- . .
unempfindlichkeit Gluhlampe: max. 3.000 Ix
UM Betrieb: 0°C bis 50°C / Lagerung: -15°C bis 60°C (ohne Eis- oder Kondensatbildung)
temperatur
Luftfeuchtigkeit Betrieb und Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)
it 20 MQ bei 500 V DC
widerstand
Isolationsprifspan- | 1 6\ Ac, 50/60 Hz fr eine Minute
nung
Wil 10 bis 150 Hz, 0,7-mm-Doppelamplitude fir jeweils 80 Minuten in alle drei Richtungen (X, Y, Z)
bestandigkeit v Y pp p I g Y,
StoRfestigkeit 300 m/s? jeweils drei Mal in sechs Richtungen (oben/unten, links/rechts, vorne/hinten)
Schutzklasse nach
IEC 60529 IP50 P40 IP50 IP40
Anschlussart Kabelkupplung (Standardkabellange: 500 mm)
Gewicht
(verpackt) ca. 150 g ca.250¢g ca. 150 g ca.250g
Gehéause Gehdause
N . und N . und
Material Gehéause: FTBT (Pplybutylgnter.ephtalat)/ Abdeckung: Gehause: P'BT (Ppl_ybutyle_nter'ephtalat)/ Abdeckung:
Abdeckung: Aluminium / Linse: Glas S Abdeckung: Aluminium / Linse: Glas S
Aluminium Aluminium
Linse: Glas Linse: Glas

Mitgeliefertes
Zubehor

Bedienungsanleitung, Laserwarnaufkleber (Englisch)

"1 Strahlquerschnitt: Bei der Tastweite bestimmter 1/e?-Strahlquerschnitt (d.h. der Strahl wird dadurch definiert, dass die Intensitat am Rand nur noch 1/e2 (13,5 %)
der Intensitat in der StrahImitte betragt). Bei Streulicht au3erhalb des Bereichs weisen der definierte Bereich und der Bereich um das Objekt eine hthere Reflexion

als das Objekt auf.

2 Max. Auflésung: Schwankung des Messwerts (+3 §) des an den Verstarker ZX-LDA angeschlossenen Sensorkopfs bei unbeweglichem Schaltobjekt. Der
angegebene Wert basiert auf einer Mittelung tiber 4.096 Messzyklen, gemessen wurde das Standardschaltobjekt (weiBe Keramik) in der Mitte des Messbereichs.
Dieser Wert lasst Riickschlisse auf die Wiederholgenauigkeit der Messung bei unbeweglichem Schaltobjekt und tber die Genauigkeit der Abstandsmessung zu.

Die Auflésung kann durch starke elektromagnetische Felder nachteilig beeinflusst werden.

3 Linearitatsfehler: Abweichung vom idealerweise linearen Zusammenhang zwischen tatsachlicher Entfernung und angezeigtem Messwert bei Messung mit dem

Standardreferenzobjekt von OMRON.

"4 Bestimmung bei in der Mitte des Messbereichs mit einem durch eine Aluminiumzwinge fixierten Standardreferenzobjekt von OMRON.

Hinweis:

Stark reflektierende Objekte kdnnen falschlicherweise auch auRerhalb des Messbereichs erfasst werden.

ZX-L
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Sensorkopf (Einweglichtschranken)

Parameter Modell

ZX-LT010

ZX-LT001 [ ZX-LT005 [

Optisches Prinzip

Einweglichtschranke

Lichtquelle (Wellenlange)

Halbleiterlaser, sichtbares Licht, 650 nm, max. 1 mW, Laserschutzklasse 1

Strahlquerschnitt g 1mm @ 1bis25mm |5mm | 10 mm

Reichweite 0 bis 500 mm 500 bis 2.000 mm | O bis 500 mm

Kleinstes erfasshares :gggitgggurch- Is‘:gzgugdbﬁgﬁ?g% Lichtundurchlassiges Lichtundurchlassiges
Objekt Objekt @ 8 um | bis 50 um Objekt @ 0,05 mm Objekt @ 0,1 mm
Max. Auflésung™ 4 um™ 4 um=

Temperatur-Drift

+0,2 % des Skalenendwerts/°C

Fremdlichtunempfindlich-
keit

Gliihlampe: max. 3.000 Ix

Umgebungstemperatur Betrieb: 0°C bis 50°C / Lagerung: -25°C bis 70°C (ohne Eis- und Kondensatbildung)
Schutzklasse nach

IEC 60529 IP40

Kabellange Mit speziellem Verlangerungskabel auf bis zu zehn Meter verlangerbar

Material Gehéause: Polyetherimid / Gehduseabdeckung: Polycarbonat / Fenster: Glas
Anzugsdrehmoment fr die

Befestigungsschrauben max. 0,3 Nm

Mitgeliefertes Zubehor

Markierung zum Justieren der optischen Achse, Adapterkabel zum Anschluss von Sender und Empféanger an
den Verstéarker, Bedienungsanleitung

“1. Schwankungen des Messwerts (+3 8) des an den Verstarker angeschlossenen Sensorkopfs bei unbeweglichem Schaltobjekt.

2 Bei Mittelung Uber 64 Messzyklen (5 um bei Mittelung tiber 32 Messzyklen). Der Wert, bei dem das kleinste Schaltobjekt die Umgebung des Mittelpunkts des
Messbereichs (1 mm Durchmesser) uberschattet.

3. Bei Mittelung tiber 64 Messzyklen (5 um bei Mittelung iber 32 Messzyklen).

Verstarker

Parameter Modell

ZX-LDA11 | ZX-LDA41

Messzyklusdauer

150 ps

Mittelungen™

1/2/4/8/16/32/64/128/256/512/1.024 /2.048/4.096

Temperatur-Drift

Reflexionslichttaster: 0,01 % des Skalenendwerts/°C
Einweglichtschranken: 0,1% des Skalenendwerts/°C

Analogausgang™

4 bis 20 mA, maximaler Lastwiderstand 300 Q
+4 V (#5 V, 1 bis 5 V*3), Ausgangsimpedanz 100 Q.

Digitale Ausgange
(3 Ausgange:
HIGH/PASS/LOW)*1

PNP-Ausgang mit offenem Kollektor, max. 30 V DC/
50 mA, Restspannung max. 2 V

NPN-Ausgang mit offenem Kollektor, max. 30 V DC/
50 mA, Restspannung max. 1,2 V

Laser-AUS-Eingang,
Nullsetzungs-Eingang,
Ausgangsdeaktivierungs-/
Messzeit-Eingang
Ricksetz-Eingang

EIN: Versorgungsspannung (0 bis 1,5 V) / AUS: offen

EIN: Versorgungsspannung (0 bis 1,5 V) / AUS: offen
(Leckstrom max. 0,1 mA)

(Leckstrom max. 0,1 mA)

Funktionen

Messwertanzeige, Anzeige von Schaltpunkten, Lichtintensitat und Auflosung, Skalierung, Anzeige-Umkehr, Anzeige-
AUS-Modus, Energiesparmodus, Anderung der Zahl der angezeigten Stellen, Haltewert-Funktionen (Triggerwert,
Bergwert, Talwert, Berg-Tal-Wert, automatisch getriggerter Berg- bzw. Talwert), Intensitatsmodus, Nullsetzung, Riick-
setzung, Ein- und Ausschaltverzégerung, Impulsdauer, Differentialfunktion, Empfindlichkeitseinstellung, Beibehalten
des letzten Messwerts, Schaltpunkteingabe, Teach-Programmierung (einstufig, zweistufig oder automatisch), Hyste-
reseeinstellung, Messzeit-Eingang, Rlcksetzeingang, Analogausgang, (A-B)- und (A+B)-Berechnungen™, Aus-
schluss gegenseitiger Beeinflussung*4, Laser-Zustandserkennung, Nullsetzungsspeicher, Tastensperre

Leuchtanzeigen

Betriebsanzeige: HIGH (gelb), PASS (griin), LOW (gelb), 7-Segment-Hauptanzeige (rot), 7-Segment-
Unteranzeige (gelb), Laser Ein (LD, griin), Zurticksetzen auf Null (ZERO, griin), Stabilitat (ENABLE, griin)

Versorgungsspannung 12 bis 24 V DC +10 %, Restwelligkeit max. 10 %

Stromaufnahme max. 200 mA (bei angeschlossenem Sensor)

Umgebungstemperatur | Betrieb: 0°C bis 50°C / Lagerung: -15°C bis 60°C (ohne Eis- und Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit Betrieb/Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)

Isolationswiderstand

20 MQ bei 500 V DC

Isolationsprifspannung

1.000 V AC, 50/60 Hz firr eine Minute

Vibrationsfestigkeit

10 bis 150 Hz, 0,7-mm-Doppelamplitude fir jeweils 80 Minuten in alle drei Richtungen (X, Y, Z)

StoRfestigkeit

300 m/s? jeweils drei Mal in sechs Richtungen (oben/unten, links/rechts, vorne/hinten)

Schutzklasse nach IEC
60529

Anschlussart

Kabel (Standardlange: 2 m)

Gewicht (verpackt)

ca. 3509

Material

Gehéuse: PBT (Polybutylenterephtalat) / Abdeckung: Polycarbonat

Mitgeliefertes Zubehor

Bedienungsanleitung

*1. Die Ansprechzeit des Analogausgangs ergibt sich bei fester Empfindlichkeit wie folgt: Messzyklusdauer x (Anzahl Messperioden zur Mittelwertbildung + 1).
Die Ansprechzeit der Digitalausgéange ergibt sich bei fester Empfindlichkeit wie folgt: Messzyklusdauer x (Anzahl Messperioden zur Mittelwertbildung + 1).

"2 Umschaltbar zwischen Strom- und Spannungsausgang mit einem Schalter an der Unterseite des Verstarkers.

3. Die Einstellungen kdnnen uber die Analogausgang-Funktion vorgenommen werden.

* Nur mit Kalkulationseinheit.
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Kenndaten (typisch)

Fehler bei Neigung des Objekts gegenliber dem Sensorkopf (Reflexionslichttaster)
In diesen Diagrammen ist die Abweichung zwischen tatséchlicher und gemessener Distanz (in Prozent des Skalenendwerts) gegen den
Neigungswinkel aufgetragen. Das Schaltobjekt befindet sich in der Mitte des Messbereichs.

ZX-LD40 ZX-LD100 ZX-LD300
Neigung in der Vertikalen Neigung in der Vertikalen Neigung in der Vertikalen
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5 Weile Keramik 5 = WeiRe Keramik 5 Weile Keramik
z ----sUs34 | I -===-sUs34 | £ 15 ----sUs34 |
S i === == Schwarzes Papier S === == Schwarzes Papier S === == Schwarzes Papier
& i & '  Positiver & \ /
5 20 T 2f N e S 101\ £
@ V) @ Negativer @ \ /
S 1 2 7 N . S 1 S sy 7
S d \ \‘ — 9\ A s N M 8 g s
5 OI/‘. \ 54'\ |y \ | M/ 5 ol LN S L A SRR~ bt 1] =l
<= 1 = < r=3 3 R = AN =
5 ) IEE T\ g |/ R \ \ g
S RV = 25 N . & L4 ‘s
~4 ST =
A
N g 2 0 ﬁ
' Positiver B Positiver
-3 ; j g Neigungswinkel — -3 -15 ; . g Neigungswinkel —
Negativer Negativer
4 Neigungswinkel 4 20 ) _ Neigungswinkel
-10 8 6 4 -2 0 2 4 6 8 10 -10 8 6 -4 -2 0 4 6 10 .10 8 6 -4 -2 0 2 4 6 8 10
Neigungswinkel () Neigungswinkel (°) Neigungswinkel ()
ZX-LD40L ZX-LD100L ZX-LD300L
Neigung in der Vertikalen Neigung in der Vertikalen Neigung in der Vertikalen
7 4 T T T T T T T T 7 4 T T T T T T T T 5 4 T T ™
° = WeilRe Keramik 5 = Wei3e Keramik H = Weile Keramik
) _ | ====-sUs304 | i _ | ===-sus34 | N = = = = 5US304 a
S = = Schwarzes Papier S = = Schwarzes Papier 5 = = Schwarzes Papier
& ; Positiver 8 i Positiver 5
» egativer e Negativer 7 7N S /N 1
s g g, / \ 1 N N
g PN g ) < N7 Y N=
< k==l - — = > . = =| g==bl- ===
5 0~\‘ KL PN ,/’ : 3 Oy\ ’ ‘\L' \v// \/ & O\- = —=-
= Zz 1% N =
P N— / =t 2 N Y v AN @
e N o R N ~ = e
1 -1 = -1
ke
2 2 2 ! |
j Positiver
3 -3 3 3
%J Negativer
4 -4 4 ) | Neigungswinkel
10 8 6 4 -2 0 4 10 10 8 6 4 -2 4 10 10 8 6 4 2 0 2 4 6 8 10
Neigungswinkel (*) Neigungswinkel () Neigungswinkel ()
Neigung in der Horizontalen Neigung in der Horizontalen Neigung in der Horizontalen
7 4 —T— ™ g 4 — T —T— 7 20 T — T
5 Weile Keramik & = WeiRe Keramik 5 = WeiRe Keramik — =1
ER == == SUS304 | 3 3 == == SUS304 | S g5l === SUS34 Jl
< |‘ = = Schwarzes Papier 5 = = Schwarzes Papier 2 = = Schwarzes Papier I
8 ] 3 ' Positiver 2
s 2+ T 2l N S 10 i
<
0 Y o Negativer X
® 1 0 n I
8 1 S 1 g 5 i
\D\i \ g § ek ke A o~ —t i kel
5 ol ° /' X M ,’/ E o “_ 7 Y ,' \_\_—‘/ S c\_ e o e
5 = I e s = N ¥ =2 =
& > _I e — T T | &) —— -\:_’l___\// — \‘ %
alz o 1 / ALt ® s
W 4 Y
v |
-2 s Ly 2 -10
A
i Positiver b Positiver
-3 ; : < Neigungswinkel —| -3 -15 > ' < :Neigungswinkel B
Negativer Negativer
-4 gungswi -4 -20 . TS
-10 -8 6 -4 -2 0 2 4 6 8 10 -10 -8 6 -4 -2 0 2 4 6 8 10 -10 -8 6 -4 -2 0 2 4 6 8 10
Neigungswinkel (°) Neigungswinkel (°) Neigungswinkel (°)
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ZX-LD30V ZX-LD30VL

Neigung in der Vertikalen Neigung in der Vertikalen
7 4 — T T > 4 — T T
5 WeiRe Keramik 5 WeiRe Keramik
E = = = = SUS304 B : 5l = = = = SUS304 B
S = = Schwarzes Papier S = = Schwarzes Papier
E 1 Pos\l\ver . § 1 P0§iti er
S 2 S 20~} WNeigen
2 ><1Negatwer . ﬁ ><1Ne_gaﬂver
3 1 1
o
S L~— =" Lo g N N ™~
NS VAN w27 5 Ry / =l
s i Y | N A 5 S ]
R ™~ * v —
-1 -1
-2 -2
3 3
-4 -4
10 -8 6 -4 -2 0 4 10 10 -8 6 -4 -2 0 4 10
Neigungswinkel (°) Neigungswinkel (°)
Neigung in der Horizontalen Neigung in der Horizontalen
w4 T T T T @ 4 T T T T
5 — WeiBe Keramik 5 WeiRe Keramik
£ 4l m ----susa4 | N - = = = SUS304 |
E b = = Schwarzes Papier| E = = Schwarzes Papier
o | Positiver °
g 2r 8 Neigungswinkel g 2
L4 >< Negativer n
g = gl) ,\
S 1 s 1 7 B
= d==to o~ S = =, .
S e < — n
5 o \\ ~\/ "L v i P 0.. _ - ‘M_ — ; 1/\
< ’ Ky = S~ ~
g ——-_¢‘~~\~‘llz~;’p/ 9 \N—V "*~_—-.~y/"'\
-1 -1
%
u
E—~o
2 3k 3 Positiver
3 : Neigungswinkel
Negativer
-4 4| " Neigyngswinkel
-10 8 6 -4 -2 0 4 10 .10 -8 6 -4 -2 0 4 10
Neigungswinkel (°) Neigungswinkel (°)
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Linearitatsfehler bei verschiedenen Neigungswinkeln und Materialien (Reflexionslichttaster)

ZX-LD40 Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
7z 4 I I I U U U 7 4 T T T T 7 4 T - - - . ;
51 m— \\eilRe Keramik 5 m— \WeiRe Keramik i} e \Vei B Keramik
ER | ====sus3o4 | 2 3| -=-=-5sUS304 A £ 3L = = == SUS304 _
S = = Schwarzes Papier S = = Schwarzes Papier | 5 = = Schwarzes Papier
% A ; % el : ' j % -
» L — 7 hE ~o ,' N /’ ®
§ 1 Neigungswinkel: 0 g . S ', §
8 2 N 1 8 _ Ao
< £ S —d
5 T = 5 Sl ’ 5 b = 71\_\ R4 SM==q==
s OF==E=3 feto o4 = 0 = £ 0 o
@ K S~ N\ g ——]
1 s N — 1
2 2k 2
-3 <] S _ -3
" 4 Neigungswinkel: -10° "
0 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 0 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 0 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
ZX-LD100 Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0° Neigungswinkel -10  ° Neigungswinkel +10 °
I I I R oy 7z 4 LN — N —
5 = Weile Keramik H = WeiRe Keramik 5 WeiRe Keramik
2 3 _ | ====5US304 _| 2 3l == = = SUS304 | 2 a3l == = = SUS304 _|
S = = Schwarzes Papier S = = Schwarzes Papier S = = Schwarzes Papier
8 b5 s
T 2 ' : K] g
Z i ' % [7)
a Neigungswinkel: 0 i 9
=l ° °
g P it P g g
= \ = =l P s pug +~
a~ o} . = -~ i ) L= T~
2 0 g Sir==rs Ay < 0 =S 4 s =T 4= T N
@ o S \ e N — / K | " D B .
~ VTm- S~ " b
1 r -1 -1
-2 -2 2
-3 -3 -3
-4 -4 -4
0 68 76 84 92 100 108 116 124 132140 0 68 76 84 92 100 108 116 124 132140 60 68 76 84 92 100 108 116 124 132140
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
ZX-LD300 Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
% 5 T T T % 5 T T T @ 5
5] = Weile Keramik 5 = Weile Keramik 5] N
ER = === SUS304 ] z 4 = = = = SUS304 z 4 1y
S = = Schwarzes Papier s = == Schwarzes Papier 5 \
c 3 c 3 S 3 I \
g N 2 M N '
& \ g \ g 1
n 2 N n 2 o 2 \ 1
0 0 /\ o
4] 3 4] N 4}
AR EAS \ o N\ /£ ] \
SRS INIPN g ! N 7 X S
3 0 ~e N |48 R S 3 9 VA LN A MK - 3 9 VoA
k5 N Y7\ s ~ ¥ | $ ST NIN“T3- B
o NMeTS A\ w 1 S w 1 == =T~y ~-T. 4
ST~ S > 4
v AY
2 S 2k 2k
‘\
-3 3k 3
T T 1 ' WeiRe Keramik
4 : : 4k - 4k / = = = = SUS304
_5| Neigungswinkel: 0° 5| Neigungswinkel: -10° ] N*’-igl‘l"GISW‘"‘ke':‘+10° T Schw‘arzes ‘Papler
100 140 180 220 260 300 340 380 420 460 500 100 140 180 220 260 300 340 380 420 460 500 100 140 180 220 260 300 340 380 420 460 500
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
ZX-LD40L Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
z 4 T T 7 N 7 4 T T a 4 T —_—
5 = Weile Keramik 5 Weile Keramik 5 WeiBe Keramik
§ 3 _ SUS304 — 2 == i — 2 3l == = = SUS304 .
S Schwarzes Papier S N = = Schwarzes Papier, S = = Schwarzes Papier
3 j 1 3 ~‘\ % ] |
s 2F : g 2 \ 7] S 2F //f -
« v 0 . 0 .
§ Neigungswinkel: 0 g . A 'r' § . Neigungswinkel: +10
7
& 3 N 2 * b=~ SAm=t~l--
= = ~a 8 L-~ 5 L™ T~frml_ ¢ T =|
s 0= £ 0 7 I £ 0 E—
¥ & / N &
1 1 —1 == 1
~
-2 -2 -2
-3 3 - -3
4 " Neigungswinkel: -10° :
0 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 0 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 0 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
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ZX-LD10o0L Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
O I R Lo T 7 4 =
£ n p ® T T T w 4 T T T
g I gﬁ's“;ozemm'k % ——— WeiBe Keramik b Weile Keramik
s " | — — schwarzes Pagier| 2 3 2000 EER — g af Do00 HRER =
2 S = = Schwarzes Papier S = = Schwarzes Papier
< T T 5 ! 5 T
g 2r : § 2F O\ S
[ — = - g
§ i Neigungswinkel: 0 2 Neigungswinkel: -10° 2
S S ]
s S » S
5 ofs . R e A=l oo 5 Lo
E Y P % 0 = <L-- % 0= S=osF = =
NG fing e Lomlm===" Sele
E 1 El =~ =7
2 2 2
-3 3 3
- -4 -4
0 68 76 84 92 100 108 116 124 132140 60 68 76 84 92 100 108 116 124 132140 60 68 76 84 92 100 108 116 124 132140
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
ZX-LD300L Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
7 4 T T T z 4 & 4 T T T T T T
§ —— Weile Keramik § % WeiRe Keramik
s 3 — ===~ Sus34 = g 3— 2 3 | _ | ====sus34 _
§ == = Schwarzes Papier @ - \ S = = Schwarzes Papier
ol T g 2= i, T 5 .
8 ' £ S
g : : & TS ! ] \ 3 /%
[ Neigungswinkel: 0° 9 ) \\NE'QUHQSW'"ke‘i -10 ] A s 410 1 \
° ° AJ T 1}
SN g N i VoL $ \ 7
put ~ ~ 2 = "=~ [ - < L= =
3 o DA% ol WP N I e T e o A 5 ol LAy 3 —
= \ ’/ N K ~ 5 Y = /[ "~” Y\
w — ~ _ /— w ~ B\
-1 -1 -1
-2 -2 -2
= Weile Keramik
-3 -3 = = = = SUS304 1 -3
== = Schwarzes Papier
4 -4 111 4
100 140 180 220 260 300 340 380 420 460 500 100 140 180 220 260 300 340 380 420 460 500 100 140 180 220 260 300 340 380 420 460 500
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
ZX-LD30V Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
@ 1,0 T T T T 7 1,0 o T T T T 7 1,0 o T T T T
5 = WeiRRe Keramik 5 u: WeiRe Keramik 5 w WeiRe Keramik
% 038 = = = = SUS304 — % 08 m == = = SUS304 — % 0.8~ m == = = SUS304 —
S = = Schwarzes Papier S e~ = = Schwarzes Papier S e~ = = Schwarzes Papier
g 06 g 0.6 : g 06 :
» 04 L / O 04 » 041
[ Rkl / \ 8 Neigungswinkel: -10 3 k. Neigungswinkel: +10° 4
S 02 ’ S \ ° Y IS i
&% EIRAIEN A4 802 g < ST
3 o :/ / S\ TS AN 5 4 N =G 5 o [~ T——r"
= P 1 = E 7N =R — = —
i \ T ) 2 =T N Y~ 2 A I\
02 02 — e N 02— N 77~
N 4
0.4 = 0.4 0,4 / 1\ A
7 | ST
06 e—= -0,6 -0,6 \ /
0.8 ; 41; -0,8 -0,8
1,0 Neigyngswinke!: 0 1,0 11,0
28,028,4 28,8 29,2 29,6 30,0 30,4 30,8 31,2 31,6 32,0 28,028,4 28,8 29,2 29,6 30,0 30,4 30,8 31,2 31,6 32,0 28,028,4 28,8 29,2 29,6 30,0 30,4 30,8 31,2 31,6 32,0
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
ZX-LD30VL Neigung in der Horizontalen:
Neigungswinkel 0 ° Neigungswinkel -10 ° Neigungswinkel +10 °
@ 10 T T T T 7 10 T T T T 7 1,0 T T T T
5 ——— WeiRe Keramik 5 —/ WeiRe Keramik g —/ WeiBe Keramik
% 0,8 = = = = SUS304 — g 0,8~ m = = = = SUS304 — % 0,8 m = = = = SUS304 —
S = = Schwarzes Papier S e~ = = Schwarzes Papier S e~ = = Schwarzes Papier
$ 06 $ 0,6 | $ 0,6~ |
s /\ Kl ! < !
g g ==Seeoe g —epZ i
% 04 14 e S AL
g i \ / \ § Neigungswinkel: -10 § Neigungswinkel: +10
O I [T 7 802 50,2‘\\ N ~J T 7
3 Ty, - M 5 <] Z y, 5 ol Ss ,_/ N\ fetraiiay? | L
5 BTN < N 2=/ \ = — ~|= N
@ @ - \J [ N
"",02 \ \~ LL—02 / 270 /1N / \ ""702 N = /
\ \ - <! 0y \ ,
_/—‘_ v S - rN—
04 r.j' 0,4 == = 04
-0,6 m@ -0,6 -0,6
08} ! : 0,8 08
10 Neigungswinkel: 0° 10 1.0
I2 ,028,4 28,8 29,2 29,6 30,0 30,4 30,8 31,2 31,6 32,0 '28,028,4 28,8 29,2 29,6 30,0 30,4 30,8 31,2 31,6 32,0 v2 ,028,4 28,8 29,2 29,6 30,0 30,4 30,8 31,2 31,6 32,0
Abstand (mm) Abstand (mm) Abstand (mm)
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LichtfleckgroRe (Reflexionslichttaster)

Punktstrahl
[t j
EE————
©] | Strahlquerschnitt
ZX-LD40
L 30 mm 40 mm 50 mm
X 240 um | 40 um | 250 um
Y 350 um | 30 um | 370 um
ZX-LD100
L 60 mm | 100 mm | 140 mm
390 um | 100 um | 430 um
Y 620 um | 65um | 650 um
ZX-LD300
L 100 mm | 300 mm | 500 mm
X 1.050 um | 180 pm | 1.100 pm
Y 450 um | 300 pm | 850 um

Objekterfassung (Einweglichtschranken)

ZX-LT001

Linienstrahl
=t j
@ Strahlquerschnitt
i —
X
ZX-LD40L
L 30 mm 40 mm 50 mm
X 2.000 um | 2.000 um | 2.000 pm
Y 240 um | 50 um | 250 pm
ZX-LD100L
L 60 mm | 100 mm | 140 mm
X 2.000 um | 2.000 um | 2.000 pm
Y 410 um | 100 um | 430 um
ZX-LD300L
L 100 mm | 300 mm | 500 mm
X 2.000 um | 2.000 um | 2.500 um
Y 750 um | 300 um | 650 pm
ZX-LT001

ZX-LD30V
L 28 mm 30 mm 32 mm
X 60 pm 30 um | 120 um
Y 50 um 40 pm 90 um

Linienstrahl

ZX-LD30VL
L 28 mm 30 mm 32 mm
X |1.800 um | 1.800 um | 1.800 um
Y 90 um 60 um | 110 um

ZX-LT005

Punktstrahl

(Schaltobjekt: Kalibriernadel @ 0,02 mm) (Schaltobjekt: Kalibriernadel @ 0,05 mm) (Schaltobjekt: Kalibriernadel @ 0,05 mm)

7 2 T
5 I
[
= 1
s 0 = | o
2 | 1!
5 2 ) wl
[ ‘
g \
[ Y
«
s |
g T
=S I — — WD =50 mm
g 8 i WD = 250 mm|
g | = === WD = 450 mm
@ -10 Reichweite:
g I 500 mm
S .12 : Schaltobjekt:
< i @ 0,02 mm
£ .4 Kalibriernadel Y |
g + -
5 .16 i
< Sender L a " Empfanger
-18 . 3 .
25 15 05 0 05 15 25

(Mitte der optischen Achse,

Linearitatsfehler

Messposition im Strahl Y (mm)

=z 4
5] == == WD =50 mm
2 3 WD = 250 mn]
] = === WD = 450 mn]
s Reichweite:
% 2 500 mm |
g
£ 1
2
g okl S et
a A - ~
g i N Sh-al \\\
~
T gL ~
2 \
g
5 -2
§ Sender [lEmpfanger
© -3
g AAA—L
£ 4 n
) 4 5

Unterbrechung des Laserlichtstrahls (mm)

Abfall am Analogausgang (% des Skalenendwerts)

D

=
/4

T

d = B
=
4“4{4144“4444

2

== = == WD = 200 um—
= = WD = 500 pm
WD = 1.000 pm
= = = = WD = 1.500
= === WD = 1.800 pn{

-10 ',' 4\]’ Reichweite:
12 e 2 mm
1 ‘r Schaltobjekt:
1 } 20,05 mm
[ aibriemadel v
16 4 B
18 } SenderLAA’ Empfanger
-2,5 -1,5 -05 0 05 15 2,5

(Mitte der optischen Achse)
Messposition im Strahl Y (mm)

-0,5

-1.5

Abfall am Analogausgang (% des Skalenendwerts)

1

05

o : Schaltobjekt:

s = WD = 50 mm
e WD = 250 mm

= = = = WD =450 mm—;
Reichweite: :‘]y\
5

0 mm

20,05 mm

e |
I -

R

&

Sender‘ L A "

Kalibriernadel Y

B -

Empfanger
!

-5 -2,5 0

25

(Mitte der optischen Achse)
Messposition im Strahl Y (mm)

5

ZX-L
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Korrelation zwischen Analogausgang und gemessenem Abstand

OMmRON

Umschaltbar zwischen Strom- und Spannungsausgang mit einem Schalter an der Unterseite des Verstarkers.

ZX-LD40/LD40L

(Stromausgang)
Analog- 24 ]
ausgang | / !
(mA) 20, j
16 :
! | 12 | ] )
25 30, 35 40 45 /50 55
i [ Abstand
- (mm)

. 8

4

—
0

ZX-LD100/LD100L
(Stromausgang)

Analog- 24
ausgang
(mA)

20,

4‘0 60; 140 160
h Abstand
H (mm)
0
ZX-LD300/LD300L
(Stromausgang)
Analog- 241 ]
ausgang | / :
(mA) 20, j
16- :
| |12 y | ] J
0 100; 200 300 400 500 600
: [ Abstand
8 (mm)

ZX-LD30V/LD30VL
(Stromausgang)

Messbereich
(4 mm)
— 1 Analog- 241
| ausgang [
1 (MA) |
! 20" /

16

I i ]
27 28 29 30 31 32 33
! [ Abstand
8- (mm)

(Spannungsausgang)

Analog- 6 d
ausgang | :
V) 4 ]

Pys
L I 0 I ) |
25 30 35 40 45 50 55

H r Abstand
r (mm)

ak,; &
T

(Spannungsausgang)

Analog- 6 d
ausgang | :
V) :

O\b

1 ] J
80 100 120 140 160
[ Abstand
r (mm)

L
40 60

smk& %
T

(Spannungsausgang)
Analog- 6 d
ausgang | / :
V) 4 '
2r E
| | ol | ] J
0 100: 200 300 400 500 600
: r Abstand
! 2 (mm)
/4
'.J_G,
(Spannungsausgang)
) Messbereich
;' (4 mm)
—  Analog- 6
! ausgang |
v
ok
L i I 07 I i |
27 28 29 30 31 32 33
1 [ Abstand
2+ (mm)
,,,,,,,,, 4l
-6-

B-14
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Beschaltung der Ein- und Ausgange

NPN-Modell: ZX-LDA11 PNP-Modell: ZX-LDA41
- 1Braun: 12 bis 24 V DC - 1Braun: 12 bis 24V DC
4 Y 1«4 Y
J |
] | po ! ]
| Weil3: Schalt- | .
) ausgang HIGH ki W L weis: sct g HIGH
—‘5 T I(s/&usnéSchaltaugang T L12bis 24V DC e 'T Griin: Schaltaugang PASS
9219 Lizbis2a
Grau Schaltausgang vV DC
Grau: Schaltausgang LOW

7
>

==
II Last ll

»
L)
»f
Ll
»f

Blau: 0V
Spannungs-
versorgung)

IBIau: 0 V (Spannungsversorgung)

L7
»f

[Last]

IRosa: Laser-AUS-Eingang

Violett: Ausgangsdeaktivierungs-/
Messzeit-Eingang

5
>
=

<
2

Rosa: Laser-AUS-Eingang
Violett: Ausgangsdeaknwerungsf
Messzeit-Eingang
Orange: Nullsetzungs-
eingang %

o 1

<
2

range: Nullsetzungs-

Iemgang 5
[o;
I

 C

5
>
=

Hauptschaltkreis
L
S
<

<
2

Rot: Riicksetzeingang

o o—A Wy

5
>
=

<
2

Rot: Ricksetzeingang ¢

ausgang
(4 bis 20 mA]

|
l

Strom-
ausgang
(4 bis 20 mA)

Strom-/Spannungs- Schwarz: Analogausgang

ausgangsschalter

Schwarz: Analogausgang

Hauptschaltkreis
d
—OV— —O—O—O—O—O—O—()—(

:Sf";:”'ij* ‘% | Stromausgang: max. 300 Q Strom-/Spannungs-
9ang Abschirmung: S| spannungsausgang: min. 10 kQ ausgangsschalter
)\Erde Analogausgang iﬁ:n;:mgiv % | Stromausgang: max. 300 Q
gang ! Abschirmung: g Spannungsausgang: min. 10 kQ

| Erde Analogausgang

|
|_<

Belegung der Adern des Verstéarkerkabels

Verstarker

12 bis 24V DC

0V (Spannungsversorgung)
Schaltausgang HIGH
Schaltausgang PASS
Schaltausgang LOW
Analogausgang

Erde Analogausgang
Laser-AUS-Eingang
Nullsetzungseingang

Aus anﬂsdeaktlwerungs/
Messzeit-Eingan

Rucksetzelngang

Hinweis: 1. Insbesondere dann, wenn eine hohe Aufldsung erforderlich ist,
muss der Sensor aus einer separaten stabilisierten Spannungs-
quelle gespeist werden.

2. Eine fehlerhafte Verdrahtung kann Schaden verursachen. Ach-
ten Sie insbesondere darauf, dass keine Verbindungen zwischen
dem Analogausgang und anderen Leitungen bestehen.

3. Die blaue Ader (0 V) ist an die Masse der Spannungsversorgung
anzuschlieen, die Abschirmung bildet die Erde fir den Analog-
ausgang (schwarze Ader). Verbinden Sie die Erde fur den Ana-
logausgang (Abschirmung) mit der Erde der Spannungsversor-
gung, auch wenn Sie den Analogausgang nicht verwenden.

ZX-L B-15
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Bezeichnungen der Komponenten, Anzeigen und Bedienelemente

Sensorkopf (Reflexionslichttaster) Verstarker
ZX-LD40 ZX-LDA11
ZX-LD100 ZX-LDA41
ZX-LD300

ZX-LD40L

ZX-LD100L

ZX-LD300L Anzeige
ZX-LD30V
ZX-LD30VL

Sensorkopfkabel
(mit Kupplung)

Verbindungsbuchse
(mit Abdeckung)

|/

)4
Sender und
Empfanger
(optischer
Filter)

Kabel zum
Verstarker (mit Stecker)

Anzeige

Kalkulationseinheit
ZX-CAL

Anzeige

Sensorkopf (Einweglichtschranken)
ZX-LT001
ZX-LT005
ZX-LTO010

Verbindungsstecker

LD ON-Leucht-
anzeige (grun)
Leuchtet bei eingeschal-
tetem Laserstrahl

Sender NI Sensorkopf-
% stecker des Senders

Sensorkopfstecker

Sender

Empfénger
(optischer Filter)

Empfanger

Schnittstelle
ZX-SF 11

Anzeigen (*)

—

(1) Kommunikationsstecker

e 1111 ((j\\\
@) ) ) ) : .
, Schnittstelleneinheit | | Verstarker
| ——
Smart Monitor V2 @
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/\ Vorsicht

Lasersicherheit

Beim Einsatz von Laserstrahlung sind weltweit
bestimmte Sicherheitsvorkehrungen zu beach-
ten. Im Folgenden finden Sie eine kurze Ubersicht
Uber Besonderheiten und Sicherheitsvorkehrun-
gen bei der Nutzung der Lasersensoren in Europa
und den USA sowie die Vorgehensweise beim

Export in andere Lander.

Europa

Die Sensorkdpfe der ZX-L-Serie entsprechen Laserschutzklas-
se 1 bzw. 2 nach EN 60825-1 (IEC825-1). (Die folgende Tabelle
gibt eine Ubersicht (iber die Laserschutzklassen und die vom
Anwender/Betreiber zu treffenden MalRnahmen.)

Ubersicht tiber die vom Anwender/Betreiber zu treffen-

den MafBnahmen

Anforderungen —
Teilnorm

Klasse

Klasse 1

Klasse 1M

Klasse 2

Klasse 2M

Klasse 3R

Klasse 3B Klasse 4

Lasersicherheitsbeauftragter
(10.1)

Nicht erforderlich, aber bei Anwendungen mit nicht gekapseltem
Laserstrahl empfohlen.

Bei sichtbarem
Laserstrahl nicht
erforderlich.

Erforderlich bei
nicht sichtbarem

Erforderlich

Emissionswarneinrichtung

Nicht erforderlich

Laserstrahl
Fernverriegelung (10.2) Nicht erforderlich Mit Raum- oder Turschaltkreisen
verbinden
Schlisselschalter (10.3) Nicht erforderlich Schl_ussel abziehen, wenn nicht in
Betrieb
u . . Verhindert eine versehentliche
Strahlenabschwacher Nicht erforderlich Exposition bei Betrieb
Warnung bei

laufendem Laser
nicht sichtbarer
Wellenlange

Warnung bei laufendem Laser

Warnschilder (10.5)

Nicht erforderlich

Zu beachtende Sicherheitshinweise

Begrenzung des ) ’ Klasse 1M™ ) ’ Klasse 2M™ Laserstrahl muss am Ende der Nutzldnge begrenzt

Strahlenpfads (10.6) Nicht erforderlich siehe Klasse 3B Nicht erforderlich siehe Klasse 3B | werden.

Gerichtete Reflexion (10.7) Keine Klasse 1M™ Keine Klasse 2M™ Unbeabsichtigte Reflexionen miissen verhindert

’ Anforderungen | siehe Klasse 3B | Anforderungen siehe Klasse 3B | werden

Erforderlich, falls eine Exposition
nicht durch technische oder

Augenschutz (10.8) Keine Anforderungen administrative MalRnahmen
verhindert werden kann und die
MZB uberschritten wird.
Unter

Schutzkleidung (10.9) Keine Anforderungen Benfggzg:g iﬁfeozrlgl:l?ungen
erforderlich

Schulung (10.10) Keine Klasse 1M™ Keine Klasse 2M™ Erforderlich fur das gesamte Bedien- und

g (10. Anforderungen | siehe Klasse 3B | Anforderungen siehe Klasse 3B | Wartungspersonal

"1 Laserprodukte der Laserschutzklasse 1M, die Bedingung 1 von Tabelle 10 nicht erfullen. Nicht erforderlich fiir Laserprodukte der Laserschutzklasse 1M, die
Bedingung 2 von Tabelle 10 nicht erfillen.
2 Laserprodukte der Laserschutzklasse 2M, die Bedingung 1 von Tabelle 10 nicht erfillen. Nicht erforderlich fiir Laserprodukte der Laserschutzklasse 2M, die
Bedingung 2 von Tabelle 10 nicht erfillen.

Hinweis:

Diese Tabelle enthalt die Sicherheitshinweise in Ubersichtlich zusammengefasster Form. Die ausfihrlichen Sicherheitshinweise finden Sie im Text der Norm.

ZX-L
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Laserschutzklasse der Reflexionslichttaster
ZX-LD40-300/LD40L-300L/ZX-LD30V/30VL

‘ Laserschutzklasse 2 ‘

Laserschutzklasse der Einweglichtschranken
ZX-LT001/005/010

‘ Laserschutzklasse 1 ‘

Laserwarnaufkleber /A WARNING
LASER RADIATION

Der Sensorkopf tragt an der

Seite den rechts abgebilde- e
LASER RADIATION WHEN OPEN

ten Warnaufkleber. WAXIMOM OUTPUT LW

MAXIMUM OUTPUT: 1 mW
PULSE DURATION: 25
WAVELENGTH: 650 nm

CLASS 2 LASER PRODUCT

JIS C 6802 1997
Appendix119 9 8

Hinweise zur Handhabung
Die Sensorkdpfe ZX-LD40-300/LD40L-300L/ZX-LD30V/30VL
strahlen sichtbares Laserlicht aus. Blicken Sie niemals direkt
in den Laserstrahl. Achten Sie bei der Installation des Laser-
Reflexionslichttasters auf eine Begrenzung des Laserstrahls,
beispielsweise durch ein festes Hintergrundobjekt. Trifft der
Laserstrahl auf ein reflektierendes oder spiegelndes Objekt
(z.B. Edelstahlhintergrundobjekt), muss der reflektierte Strahl
ebenfalls abgeschirmt und begrenzt werden. Kann der
Laserstrahl nicht abgeschirmt und begrenzt werden, darf er
keinesfalls in Augenhéhe verlaufen.

USA

Der Export von mit diesem Gerat ausgestatteten Produkten in
die USA unterliegt den Laser-Richtlinien der FDA.

Die Sensorkopfe der ZX-L-Serie entsprechen Laserschutzklas-
se 1 bzw. 2 gemal FDA (21 CFR1040.10).

Detaillierte Informationen zum Export in die USA erhalten Sie
vom OMRON Vertrieb.

Sonstige Lander

« Reflexionslichttaster ZX-LD40-300/40L-300L/ZX-LD30V/30VL
(Distanzmessung): Bei Einsatz des Sensors in anderen Lan-
dern als Japan oder den USA miissen Sie den Warnaufkleber
mit dem beiliegenden englischsprachigen Aufkleber tberkle-
ben.

« Die Einweglichtschranken ZX-LT001/005/010 tragen be-
reits einen englischsprachigen Aufkleber, der nicht tber-
klebt werden muss.

« Beachten Sie beim Export nach Europa bitte, dass sich die
japanischen und US-amerikanischen Richtlinien von der
maRgeblichen europaischen Norm EN60825 unterscheiden.

| OrdnungsgeméRe Verwendung |
Konstruktion
Schaltobjekt
Bestimmte Materialien oder Formen von Objekten (z.B. licht-
durchlassige Objekte, nur sehr schwach reflektierende Objek-
te oder stark gegen den Laserstrahl geneigte Objekte) lassen
moglicherweise keine oder nur eine unzureichend genaue
Messung zu.

Spannungsversorgung und Verdrahtung
« Der Sensorkopfstecker darf nur bei ausgeschalteter Span-
nungsversorgung an den Verstarker angeschlossen bzw.
von diesem geldst werden.
Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung sollte
eine Aufwarmphase von 10 Minuten folgen.
Bevor Sie die Spannungsversorgung nach der Verdrahtung
einschalten, miissen Sie sich vergewissern, dass die Span-
nungsversorgung korrekt verdrahtet ist, dass keine fal-
schen Verbindungen vorgenommen wurden (z.B.
Verbindungen, die zum Kurzschluss der Last fihren wiir-
den) und dass der Strombedarf der Last den zulassigen
Laststrom des Verstarkers nicht Uberschreitet. Bei unsach-
gemaler Verdrahtung besteht die Gefahr einer Beschadi-
gung des Sensors.
Muss das Sensorkopfkabel bzw. das vom Verstarker zur
Steuerung fuhrende Kabel verlangert werden, darf die Ge-
samtldnge 10 m nicht Uberschreiten. Verwenden Sie zur
Verlangerung des Sensorkopfkabels ausschlieflich die op-
tionalen Verlangerungskabel (ZX-XC1A/4A/8A/9A). Ver-
wenden Sie zur Verlangerung des vom Verstarker zur
Steuerung fuhrenden Kabels ausschlie3lich abgeschirmte
Kabel gleicher Adernzahl und gleichen Adernquerschnitts.
« Besteht die Gefahr von Spannungsspitzen im Versorgungs-
netz, muss in das System ein Uberspannungsschutz inte-
griert werden.
« Bei Verwendung einer Kalkulationseinheit miissen die Er-
dungsleitungen (Abschirmungen) der Analogausgange der
beiden Verstarker miteinander verbunden werden.

3

Kompatibilitat

Alle Sensorkdpfe und Verstarker sind kompatibel. Spater se-
parat erworbene ZX-L-Sensorkodpfe kdnnen ebenfalls pro-
blemlos an die Verstarker angeschlossen werden.

Gegenseitige Beeinflussung

Durch Zwischenschaltung einer Kalkulationseinheit zwischen
zwei Verstarker kann ein Schutz vor gegenseitiger Beeinflus-
sung erzielt werden.

Reinigung
Verdunner, Benzin, Azeton oder &hnliche Chemikalien dirfen
zur Reinigung nicht verwendet werden.

B-18
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Abmessungen (Mal3einheit: mm)

Sensoren

Sensorkopf (Reflexionslichttaster)

ZX-LD40
ZX-LD100 ] —
ZX-LD300
ZX-LD40L
ZX-LD100L
ZX-L.D300L =y ‘ Befestigungsbohrungen
[+-16,6—~ L* Zwei Befestigungsbohrungen @ 3,2
1,8 12,4 Bezugs-
; ) Messpunkt  ebene ) 2xM3
5 g . — 7 \ f
ﬁ Optéschg Acdhse ~ Atk \ i 14.8
les Senders
311 Linse @5 mm R ® 30,05 | 7 D gors
Optische Achse des Empfangers \4 y Za
T - - 39 | Bereichs- ! 3.4
J— anzeige
, l T 10k &5 .
Linse @ 8 mm )
35 | 26201 —
7 T
| Stecker (124,05
ok @ 15mm | @ 600g|
« 46 " Vinylisoliertes Rundkabel @ 5,1 /
Standardlange 500 mm
* ZX-LD40 (L) : L = 40 mm, A = 23°
ZX-LD100 (L) : L = 100 mm, A = 11°
ZX-LD300 (L) : L = 300 mm, A =3,8°
CAD-Datei ZX_02
Sensorkopf (gerichtete Reflexion)
ZX-LD30V e
ZX-LD30VL 48
* M JAN
25 86 iz|
e g—
t
= — Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,1 mm /
Standardlange 500 mm
"7 5-R2 -1
20,7— \<7 42,7
[ Stecker
ju—
Befestigungsbohrungen
45 i
‘ 827 2xM4
f B 1 f 475 4,75 6 %
9,5 G B -
942 /‘ * ‘\/ J ? ?
I 35° e 47801 — &
Optische Achse \‘m’l L
. . . Optische 30
Zwei Befestigungs / Achse @15~
bohrungen, @ 4,5 mm /
Optische des
Achse des Senders
Empfangers /
b A7
Bezugsebene 55
Messpunkt
M M\
CAD-Datei ZX_08
Linse @ 16 mm Linse @ 10 mm
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Sensorkopf (Einweglichtschranken)
ZX-LTOO01
ZX-LTOO5

2 Bohrungen @ 3,2 mm

Vinylisoliertes Rundkabel (grau) @ 2,6 mm /
Standardlange 500 mm

2,8

=

Sender
34
‘«16*
o\l i
= - -8 IQ 15
O '

Stecker |D ON-Leuchtanzeige

Empféanger
2 Bohrungen @ 3,2 mm
~—19 28 yinylisoliertes Rundkabel (schwarz)
5 —=r—1 @ 2,6 mm / Standardlange 500 mm
R =
15 QI - = = =- H

Stecker

L |
I ! I
© T ; = |0
T T
Befestigungsbohrungen Befestigungsbohrungen
< foos gor]
CAD-Datei 7X_05 Ay >
2x M3 2x M3
Sensorkopf (Einweglichtschranken) Sender Empfanger
ZX-LTO010 2 Bohrungen @ 3,2 mm 2 Bohrungen @ 3,2 mm
Vinylisoliertes Rundkabel (grau) @ 2,6 mm / 28—} 42 ‘10*25 2,8 Vinylisoliertes Rundkabel (schwarz)
Standardlange 500 mm [‘*224’ <—>‘ @ 2,6 mm / Standardlange 500 mm
I [
g @ q ¥ T T h [e}
—ir = p 1:1 20 20 1:1 i
=7 @ ‘ [ =) ~
Stecker Stecker
LD ON-Leuchtanzeige Mitte der optischen Achse Mitte der optischen Achse
] o, @ © t I
1 E 20 20 ¢ h 1
T () © () o 1 !
Befestigungsbohrungen Befestigungsbohrungen
7637 7{3,
14%01 14#01
. 76 — 3,
CAD-Datei ZX_09 )\
2xM3 2xM3
Verstarker )
ZX-LDA11 M
2XLDAL ° ‘\Illllll-ll s
133
44 42 64,3 42
2 |
=g )
[eNeNeleNoNoNoNo) -
3155 mm - EE@%@@@@‘;O R ==
2 |l 7 S — e
b d_ A r
«13+‘<—36,8—>‘

CAD-Datei ZX_01

Vinylisoliertes Rundkabel @ 5,1 mm /
Standardlange 100 mm

Rundkabel @ 5,2, elfadrig
(Adernquerschnitt 0,09 mm?),
0,7-mm-Vinyl-Mantel,
Standardlange: 2 m

J‘\‘LZYZ
le——29 —»|
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Zubehor (gesondert zu bestellen)

. S Umlenkspiegel Umlenkspiegel
Kalkulationseinheit . ,,4_,, Betriebs- Stecker
24.9 anzeige ZX-XF12 ZX-XF22
ZX-CAL 3 195+ o
o — 2 )
=¥ ]
= At L A
15 20
57 + (el +
Mitte der
54,9 2 Bohrungen @ 2,2 mm  Mitte der optischen Achse 2 Bohrungen @ 2,2 mm optischen Achse

[e——44,06——|

> L 1T5 1%,6 % g —Hg?j\w +E>}F ZIO 1%\E : N - [)

=~ L ?

21—

®
®

15

@_ 5

4 i

- ey fii b
5#736,744 j; iy ii

2,7#« 2,8—wH~

Dichtung

—//
il l n
i —
==
CAD-Datei CAD-Datei zX_07 CAD-Datei ZX_10
Schnittstelle fir SPS- und PC-Anschluss BUSY (Verstirker) Stecker
ZX-SF11 ERROR (Verstarker)

by
S
VAR

7

Stromversorgungsanzeige BUSY (PC)
ERROR (PC)
4,2 64,3 4,2
3ol
(336)
=
(46) / me
T 00000000
) 0000000 1 315
15 - - ( - [ oooo0o00

00000
0000 L]

‘*13*‘% 36,8 4"

le——29 —»|

2,2}

L

Lo e

CAD-Datei ZX_06
Stecker 3 5 6,55

Verlangerungskabel

(mit Steckern an beiden Enden)

ZX-XC1A (1 m) ‘ . ‘ ‘
ZX-XC4A (4 m) | “ | “ \

ZX-XC8A (8 m) T‘Euﬂu’ - - : —
ZX-XC9A (9 m) g1omm Ay{—c : 7 mf,s

Vinylisoliertes Rundkabel @ 5,2 mm / zehnadrig

12-poliger Stecker * ZX-XC1A: 1.000 mm 12-polige Kupplung
ZX-XC4A: 4.000 mm
ZX-XC8A: 8.000 mm
ZX-XC9A: 9.000 mm
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